UZIVATELSKY MANUAL - Fingerbot ZigBee

Inteligentni roboticky spina¢ pro mechanické ovladani tlacitek a vypinacd

1. Uvod

Fingerbot ZigBee je maly roboticky spina¢ umozfujici mechanicky stisknout nebo
prepnout fyzické tlacditko - svétlo, kdvovar, ventilator, spotrebi¢ a dalsi zarizeni.
Vyzaduje ZigBee branu.

2. Obsah baleni

e Fingerbot ZigBee

* Oboustranna lepici paska

* Prislusenstvi (ramena dle verze)

3. Technické parametry

» ZigBee 3.0

* Kompatibilita: TUYA, Smart Life, Home Assistant (Zigbee2MQTT, ZHA)
» Napajeni: CR2 baterie

* Rezimy: Push, Hold, Switch

* Ovladani: aplikace, scény, hlas

4, Uvedeni do provozu
4.1 Aktivace

Odstrarite izolacni félii baterie a zavrete kryt.

4.2 Parovaci rezim

Podrzte tlacitko 5 s, LED zac¢ne blikat.

4.3 Pridani do aplikace TUYA / Smart Life

Pridat zafizeni —» ZigBee zafizeni - potvrdit sparovani.

4.4 Home Assistant

V Zigbee2MQTT / ZHA povolit ,Permit Join“, drzet tlacitko 5 s.

5. Instalace

Ocistit povrch a prilepit pomoci oboustranné pasky.

6. Nastaveni

Rezimy Push / Hold / Switch, moznost nastavit silu, délku a polohu ramene.

7. Automatizace



Plany, ¢asovace, scény, podminéné akce.
8. Pouziti
Ovladani svétel, kavovarl, ventildtorl, zdmkd, pomoc seniordim.

9. Ru¢ni ovladani

Stisk tlacitka na téle zarizeni aktivuje Fingerbot.

10. Vydrz baterie

CR2 baterie vydrzi nékolik mésica.

11. Bezpecnost

Nevystavovat vihkosti, vysoké teploté, nespoustét tlakem na rameno.

12. Redeni problém{
Parovani - drzet tla¢itko 5 s
Slaby stisk - upravit polohu ramene

Nereaguje - vyménit CR2 baterii



